ROBOT PRO SLEDOVANI CARY

Stavebnice vozitka, které automaticky jezdi po Cerné draze. Bez ohledu na to, jak je
draha ohnuta, auticko drahu projede. Stavebnice pracuje na rozdilné odrazivosti
svétla od svétlych a tmavych povrchu. Pouziva se zde Cervené svétlo, které osviti
podloZzku a pomoci fotorezistoru zméfi intenzitu odrazeného svétla. Tim auti¢ko zjisti,
je-li na bilé nebo Cerné plose.

Nazev dilu Oznadeni na desce Parametr Pocet kusu
Rezistor 15.R6.R11.R12 51Q 4
Rezistor 7.R8 1kQ 2
Rezistor 9.R10 108 2
Rezistor 3.R4 3.3kQ 2
Kondenzator C1.Cc2 100uf 2
Patice DIP-8 C1

Komparator C1l LM393

Potenciometr LR3 10k 2
Fotorezistor 113.R14 CDs5 2
LED cervena D162 5mm 2
LED bild D4.05 5mm 2
Tranzistor Q102 58550 2
Vypinaé 51 Gxemm

Motor M1M2 - 2
Kolo - - 73
Guma = = 2
Podvozek

Kabel = = f

Drzdk baterii

Deska ploZnych spojl
Schéma zapojeni:
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TENTO NAVOD A PODOBNE STAVEBNICE NAJDES ZDE:
https://www.fyft.cz/maly-robot-pro-sledovani-cary-elektronicka-

stavebnice/
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